














Les mathématiques appliquées à la robotique

MAT 3002 (3016)

Laboratoire 4

Parcours à obstacles




Cahier de l’élève
Dans ce laboratoire, tu devras construire un parcours composé de plusieurs figures géométriques simples à l’échelle. Une fois ton parcours construit, tu devras programmer le robot afin qu’Il complète le parcours sans toucher aux obstacles.
Reproduits les figures ci-dessous sur ta table.
Voici les dimensions des obstacles :
Les hexagones sont fournis par ton enseignant(e).
Le grand rectangle mesure 15 cm X 30 cm ; et le petit mesure 7cm X 10cm.
Les cercles ont un rayon de 7 cm.
Le trapèze rectangle à comme dimensions : petite base = 7 cm ; grande base = 30 cm ; hauteur = 30 cm.
Le triangle a un base de 20 cm et une hauteur de 20 cm.
le parallélogramme a une base de 20 cm et une hauteur de 15 cm
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