















Les mathématiques appliquées à la robotique

MAT 3002 (3016)

Laboratoire 1
Conversion d’une circonférence en distance linéaire.
















Cahier de l’élève.

Dans ce laboratoire, tu dois faire déplacer le robot d’une distance précise. Réfère toi au guide d’utilisation, fournit par ton enseignant(e), pour saisir les instructions et les données nécessaires au fonctionnement du robot.

Voici ce qu’on te demande de faire :
 (
Fais avancer le robot de 
60 cm
.
Après une pose de 2 secondes, fais reculer le robot de 
35 cm
.
Fais faire au robot une rotation de 90° puis fais le reculer de 
20 cm
 après une pause d’une seconde.
)





Pour faire cet exercice, tu dois réfléchir un peu. Les commandes « Avancer » et « Reculer » des moteurs sont données en rotation. C’est-à-dire que tu dois donner le nombre de rotations nécessaires pour parcourir la distance demandée.

Pour t’aider, voici une suggestion du cheminement que tu pourrais suivre pour résoudre ce problème.
· Quelle est l’information pertinente que tu possèdes ?
· Quelle information est-ce qu’il te manque ?
· Comment est-ce que le nombre de rotations peut-il indiquer une distance ?
· Comment trouver cette information ?
· Quelles sont les notions mathématiques que tu peux utiliser ?
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