


















Les mathématiques appliquées à la robotique

MAT 3002 (3016)

Laboratoire 2
Périmètre et angles.




Cahier de l’élève :

Dans ce laboratoire, tu devras construire différentes figures géométriques simples à l’échelle et en faire faire le tour à ton robot. Réfère toi au guide d’utilisation, fournit par ton enseignant(e), pour saisir les instructions et les données nécessaires au fonctionnement du robot.

Voici ce qu'on te demande de faire :

Triangle

1) Construits un triangle équilatéral dont la base est de 67 cm.

 (
67 cm
)





· Construits ce triangle sur une feuille de papier à l’échelle 1 : 4.
· Reproduits le triangle sur la table de travail en grandeur réelle à l’aide du ruban à gommer.
· Programme le robot pour qu’il en fasse le tour.
· Indice : pour faire tourner le robot de 90°, un seul des deux moteurs doit faire une rotation de 450°.


Réponds aux questions suivantes :
Quelle est la mesure de la hauteur du triangle ? ________________
Quelle est la distance totale parcourue par le robot ? _________
Combien de rotations des roues sont nécessaires pour parcourir un seul côté du triangle ? ______________
Combien de rotations des roues sont nécessaires pour parcourir le périmètre du triangle ? ___________

3) Reprogramme le robot pour qu’en partant d’un des bouts de la base, il parcourt les deux côtés diagonaux, s’arrête au milieu de la base puis, remonte jusqu’au sommet.
a. Quelle est la hauteur du triangle ? ________________
b. Combien de rotations des roues sont nécessaires pour partir de la base et arriver au sommet ? _____________________
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