















Les mathématiques appliquées à la robotique

MAT 3002 (3016)

Laboratoire 3

Figure géométrique complexe à découper




Cahier de l’élève
Dans ce laboratoire, tu devras construire une figure géométrique complexe  à l’échelle et en faire faire le tour à ton robot. Tu devras aussi faire faire au robot différents parcours à l’intérieur de cette figure géométrique. Réfère toi au guide d’utilisation, fournit par ton enseignant(e), pour saisir les instructions et les données nécessaires au fonctionnement du robot.

Voici ce qu’on te demande de faire :

1. Construits la figure suivante à l’échelle 1 :4 sur un support quelconque. Pour y arriver, tu devras découper cette figure complexe en figures géométriques simples.
2. Reproduit sur ta table de travail la figure à l’échelle 1 : 1 (taille réelle).
3. Fais faire à ton robot le tour (périmètre) da la figure. Avant chaque pivot (virage) fais faire au robot une pause d’une seconde et demie.
a. Quelle est la distance totale parcourue par le robot ? __________
b. Sans compter les virages, combien de rotations sont nécessaires pour faire le tour de la figure ? _____________
c. Quelle est la mesure de l’angle BCD ? ___________
4. Fais faire au robot le parcours suivant : ABCFGIJA
a. Quelle est la distance totale parcourue ? _______________
b. Combien de rotations sont nécessaires (sans compter les pivots) pour faire ce parcours ? _____________
c. Quels angles de rotation as-tu donnés aux points suivant :
i. B : _____________________
ii. C : _____________________
iii. F : _____________________
iv. J : ______________________
d. Quelles sont les distances AJ, CF et GI ? ______________________
e. Combien de rotations sont nécessaires pour parcourir les distances CF, GI et AJ ? __________________________________
5. Fais faire au robot le parcours suivant : ALKJBCFDEIHG
a. Quelle est la distance totale parcourue ? _______________
b. Combien de rotations sont nécessaires (sans compter les pivots) pour faire ce parcours ? _____________
c. Quels angles de rotation as-tu donnés aux points suivant :
i. B : _____________________
ii. D : _____________________
iii. F : _____________________
iv. J : ______________________
d. Quelles sont les distances JK, BF et EI ? ______________________
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)Combien de rotations sont nécessaires pour parcourir les distances JB, EI et BK ? __________________________________
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